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Matematik / Lisans / 1. Sinif

Ogrenci Sayisi

41

Devam Zorunlulugu Olan

18 6grenci

Devam Zorunlulugu Olmayan (*)

23 dgrenci

AGEP cercevesi: Her grup uygulama/deney, veri analizi, matematiksel modelleme, raporlama ve sunum bilesenlerini tamamlar. Calisma en az 12 saatlik 6grenci is yUku icerecek ve

en ge¢ 7. hafta sonunda tamamlanacaktir.

A. GRUP VE PROJE DAGILIMI OZETi

Grup | Uye Devam Zorunlulugu Olanlar Devam Zorunlulugu Olmayanlar (*) Serway | Konusu Uygulamali AGEP Projesi
ERKAN GULTEKIN
1 5 |MUSTAFA EYMEN TOKER HASAN CETINER . Olme, Birimler ve Belirsizlik | 3B Nesnenin Olgiimi, Hacim-Yogunluk ve Belirsizlik Analizi
SEYFI DURAN GUL i
CANAN CETIN
; YUSUF UNAL
2 5 X\L(JBS;\RE(M&'%QP"—' HASAN CAN TAN . Bir Boyutta Hareket Robot/Aracin x(t), v(t) ve a(t) Matematiksel Modeli
MUNEVVER ESIN BASARAN
AHMET KASIKAN -
3 5 TARIK SELIM KELES f/IIEJLNAI?\;IDM%ODR}L(AESARI KOSE . Vektorler Kuvvet Vektorlerinin Bilegkesi ve Denge Deneyi
AYSEGUL UNAR
. i ZUBEYDE CEYLAN
4 5 Fs"gmﬁg ES’&SN FETHIYE SENA OZER . Iki Boyutta Hareket Egik/Yatay Atigin Video Analizi ve Parabolik Modeli
MELEK KARACA
5 EBRAR NAZ TURKER
5 5 akélglLLJJENKIgAK%{\JLL FETHI CAN AYDINER . Newton Yasalari Newton Il Yasasinin Deneysel Testi: F-a lligkisi
MEHMET ZEKi KARCI
i ASUDE ISLEYEN
6 5 EEEE%?\IRSAAKRAI\SEI{AIR EBRAR SARIGUL . Dairesel Hareket Dénen Sistemde Acisal Hiz ve Merkezcil lvme
RUKIYE ASLAN
= KAAN UNSAL
7 5 Bg&’;ﬁ%g N AYLIN OZBAY . Bir Sistemin Enerjisi is-Kinetik Enerji Teoreminin Egik Diizlem/Araba ile incelenmesi
NIHAL YIGITLER
ZEYNEP GUL CAN EMIR KEREM IGLI
8 6 | AYLIN KUCCUK IKRANUR TASCI . Enerjinin Korunumu Sarkag/Yay Sisteminde Mekanik Enerjinin Korunumu
MERVE GUL GIZEM KAYA
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GRUP 1 - 3B Nesnenin Olg¢iimii, Hacim-Yogunluk ve Belirsizlik Analizi

Serway | Konusu 1. Olgme, Birimler ve Belirsizlik Toplam Uye 5

Devam Zorunlulugu Olan 2 Devam Zorunlulugu Olmayan (*) 3

Ogrenci Listesi

Sira No Ogrenci No Ad Soyad Devam Durumu
24 16104126002 MUSTAFA EYMEN TOKER Devam zorunlulugu VAR
32 16104126010 SEYFI DURAN GUL Devam zorunlulugu VAR
1 16104122006 ERKAN GULTEKIN Devam zorunlulugu YOK (*)
2 16104123019 HASAN CETINER Devam zorunlulugu YOK (*)
3 16104123026 CANAN CETIN Devam zorunlulugu YOK (*)

Uygulama Goérevi

Milli Teknoloji Atélyesinde segilen bir parganin/3B baskinin boyutlarini cetvel, kumpas ile 6lgiin. Baska bir nesneyi mikrometre yardimiyla él¢iin. Cetvel, kumpas, mikrometre kullaniminda
mantiksal hata yapmayin. Olglimleri en az 2 kez daha tekrarlayin. Geometrik modelden hacmi, kiitle élglimiinden yogunlugu hesaplayin; élgiim belirsizligi ve yiizde hata analizi yapin.

Beklenen Ciktilar
Ham veri tablosu; ortalama-standart sapma; belirsizlik/ylizde hata hesabi; en az 1 grafik; 3-5 sayfa rapor; 5-7 dk sunum.

Ortak Galisma Asamalari

1. Problemin fiziksel ve matematiksel tanimini yapin; temel denklemleri belirtin.

. Deney/uygulama diizenegini ve 6lgiim planini hazirlayin.

. Ham verileri tablo halinde kaydedin; mimkinse en az g tekrar 6lgimi yapin.

. Verileri grafiklestirin ve uygun matematiksel model/regresyonu belirleyin.

. Teorik ve deneysel sonugclari karsilastirin; hata ve belirsizlik kaynaklarini tartigin.
. 3-5 sayfalik grup raporu ile 5-7 dakikalik sunum hazirlayin.

. Rapora her 6grencinin yaptigi isi belirten kisa bir bireysel katki beyani ekleyin.

NOoO g WODN
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GRUP 2 - Robot/Aracin x(t), v(t) ve a(t) Matematiksel Modeli

Serway | Konusu 2. Bir Boyutta Hareket Toplam Uye 5

Devam Zorunlulugu Olan 2 Devam Zorunlulugu Olmayan (*) 3

Ogrenci Listesi

Sira No Ogrenci No Ad Soyad Devam Durumu
25 16104126003 MUSA EMIN APILI Devam zorunlulugu VAR
33 16104126011 AYBERK KOK Devam zorunlulugu VAR
4 16104124005 YUSUF UNAL Devam zorunlulugu YOK (*)
5 16104124006 HASAN CAN TAN Devam zorunlulugu YOK (*)
6 16104124009 MUNEVVER ESIN BASARAN Devam zorunlulugu YOK (*)

Uygulama Goérevi

Robot/oyuncak araci diiz bir hatta hareket ettirin. Sensoér veya video ile konum-zaman verisi toplayin. x(t) icin uygun model kurun; tiirevlerden v(t) ve a(t) elde edin ve sayisal verilerle
karsilastirin.

Beklenen Ciktilar
x-t, v-t, a-t grafikleri; model/regresyon; tiirevsel analiz; deneysel-teorik karsilastirma; rapor ve sunum.

Ortak Galisma Asamalari

1. Problemin fiziksel ve matematiksel tanimini yapin; temel denklemleri belirtin.

. Deney/uygulama diizenegini ve 6lgiim planini hazirlayin.

. Ham verileri tablo halinde kaydedin; mimkinse en az g tekrar 6lgimi yapin.

. Verileri grafiklestirin ve uygun matematiksel model/regresyonu belirleyin.

. Teorik ve deneysel sonugclari karsilastirin; hata ve belirsizlik kaynaklarini tartigin.
. 3-5 sayfalik grup raporu ile 5-7 dakikalik sunum hazirlayin.

. Rapora her 6grencinin yaptigi isi belirten kisa bir bireysel katki beyani ekleyin.

NOoO g WODN
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GRUP 3 - Kuvvet Vektorlerinin Bileskesi ve Denge Deneyi

Serway | Konusu 3. Vektorler Toplam Uye 5

Devam Zorunlulugu Olan 3 Devam Zorunlulugu Olmayan (*) 2

Ogrenci Listesi

Sira No Ogrenci No Ad Soyad Devam Durumu
26 16104126004 AHMET KASIKAN Devam zorunlulugu VAR
34 16104126013 TARIK SELIM KELES Devam zorunlulugu VAR
40 16104126021 AYSEGUL UNAR Devam zorunlulugu VAR
7 16104124014 ZEYNEP GORKEM Devam zorunlulugu YOK (*)
8 16104124020 MUHAMMED KADRI KOSE Devam zorunlulugu YOK (*)

Uygulama Goérevi

iki veya (i¢ kuvvetin biiyiikliik ve yénlerini belirleyerek bileskeyi analitik olarak hesaplayin. Kuvvet diizenegi, dinamometre veya basit makaral sistemle denge kosulunu deneysel olarak sinayin.
Beklenen Ciktilar

Vektér diyagrami; bilesen hesaplari; analitik bileske; deneysel denge verileri; hata yuzdesi; rapor ve sunum.
Ortak Galisma Asamalari

1. Problemin fiziksel ve matematiksel tanimini yapin; temel denklemleri belirtin.

2. Deney/uygulama diizenegini ve 6lgim planini hazirlayin.

3. Ham verileri tablo halinde kaydedin; miimkinse en az (¢ tekrar 6lcimu yapin.

4. Verileri grafiklestirin ve uygun matematiksel model/regresyonu belirleyin.

5. Teorik ve deneysel sonuglari karsilastirin; hata ve belirsizlik kaynaklarini tartigin.
6. 3-5 sayfalik grup raporu ile 5-7 dakikalik sunum hazirlayin.

7. Rapora her 6grencinin yaptigi isi belirten kisa bir bireysel katki beyani ekleyin.
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GRUP 4 - Egik/Yatay Atisin Video Analizi ve Parabolik Modeli

Serway | Konusu 4. iki Boyutta Hareket Toplam Uye 5

Devam Zorunlulugu Olan 2 Devam Zorunlulugu Olmayan (*) 3

Ogrenci Listesi

Sira No Ogrenci No Ad Soyad Devam Durumu
27 16104126005 EMIRHAN COCON Devam zorunlulugu VAR
35 16104126014 ISRANUR AYDIN Devam zorunlulugu VAR
9 16104124023 ZUBEYDE CEYLAN Devam zorunlulugu YOK (*)
10 16104124025 FETHIYE SENA OZER Devam zorunlulugu YOK (*)
11 16104124027 MELEK KARACA Devam zorunlulugu YOK (*)

Uygulama Goérevi

Bir cismin iki boyutlu hareketini video ile kaydedin. Karelerden x-y-t verilerini ¢ikarin. y=ax®+bx+c regresyonunu teorik atis denklemiyle karsilastirin; baslangi¢ hizi, menzil ve maksimum
yuksekligi hesaplayin.

Beklenen Ciktilar
x(t), y(t), y(x) grafikleri; parabolik regresyon ve R?; baslangi¢ hizi/menzil/yikseklik; hata analizi; rapor ve sunum.

Ortak Galisma Asamalari

1. Problemin fiziksel ve matematiksel tanimini yapin; temel denklemleri belirtin.

2. Deney/uygulama diizenegini ve 6lgim planini hazirlayin.

3. Ham verileri tablo halinde kaydedin; miimkinse en az (¢ tekrar 6lgimi yapin.

4. Verileri grafiklestirin ve uygun matematiksel model/regresyonu belirleyin.

5. Teorik ve deneysel sonuglari karsilastirin; hata ve belirsizlik kaynaklarini tartigin.
6. 3-5 sayfalik grup raporu ile 5-7 dakikalik sunum hazirlayin.

7. Rapora her 6grencinin yaptigi isi belirten kisa bir bireysel katki beyani ekleyin.
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GRUP 5 - Newton Il Yasasinin Deneysel Testi: F-a iligkisi

Serway | Konusu 5. Newton Yasalari Toplam Uye 5

Devam Zorunlulugu Olan 2 Devam Zorunlulugu Olmayan (*) 3

Ogrenci Listesi

Sira No Ogrenci No Ad Soyad Devam Durumu
28 16104126006 SILANUR KOKSAL Devam zorunlulugu VAR
36 16104126015 HAYRUNNISA GUL Devam zorunlulugu VAR
12 16104125002 EBRAR NAZ TURKER Devam zorunlulugu YOK (*)
13 16104125005 FETHI CAN AYDINER Devam zorunlulugu YOK (*)
14 16104125006 MEHMET ZEKIi KARCI Devam zorunlulugu YOK (*)

Uygulama Goérevi

Arabalkizak sistemine farkli net kuvvetler uygulayin ve ivmeyi 6lgiin. F-a grafigini olusturun; dogrusal regresyon egiminden deneysel kiitleyi bulun. Strtinme ve sifir sapmalarini yorumlayin.
Beklenen Ciktilar

Kuvvet-ivme veri tablosu; F-a grafigi; regresyon denklemi; deneysel kiitle; sapma/sirtinme yorumu; rapor ve sunum.
Ortak Galisma Asamalari

1. Problemin fiziksel ve matematiksel tanimini yapin; temel denklemleri belirtin.

2. Deney/uygulama diizenegini ve 6lgim planini hazirlayin.

3. Ham verileri tablo halinde kaydedin; miimkinse en az (¢ tekrar 6lcimu yapin.

4. Verileri grafiklestirin ve uygun matematiksel model/regresyonu belirleyin.

5. Teorik ve deneysel sonuglari karsilastirin; hata ve belirsizlik kaynaklarini tartigin.
6. 3-5 sayfalik grup raporu ile 5-7 dakikalik sunum hazirlayin.

7. Rapora her 6grencinin yaptigi isi belirten kisa bir bireysel katki beyani ekleyin.
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GRUP 6 - Dénen Sistemde Agisal Hiz ve Merkezcil ivme

Serway | Konusu 6. Dairesel Hareket Toplam Uye 5

Devam Zorunlulugu Olan 2 Devam Zorunlulugu Olmayan (*) 3

Ogrenci Listesi

Sira No Ogrenci No Ad Soyad Devam Durumu
29 16104126007 BUSENUR AKANCI Devam zorunlulugu VAR
37 16104126017 HUSEYIN SARIDEMIR Devam zorunlulugu VAR
15 16104125010 ASUDE ISLEYEN Devam zorunlulugu YOK (*)
16 16104125011 EBRAR SARIGUL Devam zorunlulugu YOK (*)
17 16104125012 RUKIYE ASLAN Devam zorunlulugu YOK (*)

Uygulama Goérevi

Donen platform/tekerlek Gizerinde agisal hiz verisi toplayin (telefon sensori, encoder veya video kullanilabilir). Farkli yarigap ve hizlar igin a_c=w?r bagintisini sinayin.
Beklenen Ciktilar

w(t) ve gerekirse a(t) grafikleri; a_c hesaplari; teorik-deneysel karsilastirma; bagil hata; rapor ve sunum.

Ortak Galisma Asamalari

1. Problemin fiziksel ve matematiksel tanimini yapin; temel denklemleri belirtin.

2. Deney/uygulama diizenegini ve 6lgim planini hazirlayin.

3. Ham verileri tablo halinde kaydedin; miimkinse en az (¢ tekrar 6lcimu yapin.

4. Verileri grafiklestirin ve uygun matematiksel model/regresyonu belirleyin.

5. Teorik ve deneysel sonuglari karsilastirin; hata ve belirsizlik kaynaklarini tartigin.
6. 3-5 sayfalik grup raporu ile 5-7 dakikalik sunum hazirlayin.

7. Rapora her 6grencinin yaptigi isi belirten kisa bir bireysel katki beyani ekleyin.
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GRUP 7 - is-Kinetik Enerji Teoreminin Egik Diizlem/Araba ile incelenmesi

Serway | Konusu 7. Bir Sistemin Enerijisi Toplam Uye 5

Devam Zorunlulugu Olan 2 Devam Zorunlulugu Olmayan (*) 3

Ogrenci Listesi

Sira No Ogrenci No Ad Soyad Devam Durumu
30 16104126008 YIGIT AKKUZU Devam zorunlulugu VAR
38 16104126018 DONE ELFIN SAHIN Devam zorunlulugu VAR
18 16104125014 KAAN UNSAL Devam zorunlulugu YOK (*)
19 16104125015 AYLIN OzBAY Devam zorunlulugu YOK (*)
20 16104125016 NIHAL YIGITLER Devam zorunlulugu YOK (*)

Uygulama Goérevi

Egik diizlem veya kontrollli aragta net is ile kinetik enerji degisimini 6l¢lin. Baslangi¢/son hizlarn kullanarak W_net ve AK degerlerini karsilastirin; enerji kaybini tahmin edin.
Beklenen Ciktilar

Hiz ve kuvvet/mesafe verileri; W_net ve AK hesabi; karsilastirma grafigi; enerji kaybi ylzdesi; rapor ve sunum.
Ortak Galisma Asamalari

1. Problemin fiziksel ve matematiksel tanimini yapin; temel denklemleri belirtin.

2. Deney/uygulama diizenegini ve 6lgim planini hazirlayin.

3. Ham verileri tablo halinde kaydedin; miimkinse en az (¢ tekrar 6lcimu yapin.

4. Verileri grafiklestirin ve uygun matematiksel model/regresyonu belirleyin.

5. Teorik ve deneysel sonuglari karsilastirin; hata ve belirsizlik kaynaklarini tartigin.
6. 3-5 sayfalik grup raporu ile 5-7 dakikalik sunum hazirlayin.

7. Rapora her 6grencinin yaptigi isi belirten kisa bir bireysel katki beyani ekleyin.
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GRUP 8 - Sarkag/Yay Sisteminde Mekanik Enerjinin Korunumu

Serway | Konusu 8. Enerjinin Korunumu Toplam Uye 6

Devam Zorunlulugu Olan 3 Devam Zorunlulugu Olmayan (*) 3

Ogrenci Listesi

Sira No Ogrenci No Ad Soyad Devam Durumu
31 16104126009 ZEYNEP GUL CAN Devam zorunlulugu VAR
39 16104126019 AYLIN KUCCUK Devam zorunlulugu VAR
41 16104126023 MERVE GUL Devam zorunlulugu VAR
21 16104125017 EMIR KEREM iCLI Devam zorunlulugu YOK (*)
22 16104125023 IKRANUR TASCI Devam zorunlulugu YOK (*)
23 16104125026 GIZEM KAYA Devam zorunlulugu YOK (*)

Uygulama Goérevi

Sarkag veya yay-kitle sistemini video/sensor ile izleyin. Segilen zaman noktalarinda potansiyel ve kinetik enerjileri hesaplayarak toplam mekanik enerjinin degisimini inceleyin.
Beklenen Ciktilar

E_p, E_k ve E_toplam tablolari/grafikleri; korunum sapmasi; kayip mekanizmalari; rapor ve sunum.
Ortak Calisma Asamalari

1. Problemin fiziksel ve matematiksel tanimini yapin; temel denklemleri belirtin.

2. Deney/uygulama diizenegini ve 6lgim planini hazirlayin.

3. Ham verileri tablo halinde kaydedin; mimkinse en az (g tekrar 6lcimu yapin.

4. Verileri grafiklestirin ve uygun matematiksel model/regresyonu belirleyin.

5. Teorik ve deneysel sonuglari karsilastirin; hata ve belirsizlik kaynaklarini tartigin.

6. 3-5 sayfalik grup raporu ile 5-7 dakikalik sunum hazirlayin.

7. Rapora her 6grencinin yaptigi isi belirten kisa bir bireysel katki beyani ekleyin.
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ORTAK UYGULAMA TAKViMi VE DEGERLENDIRME

B. UYGULAMA TAKViMi

Hafta Yapilacak is Kontrol / Teslim
1 Gruplarin ilani, konu dagilimi ve grup ici gérev paylasimi Grup listesi / gorev paylagimi
2 Teorik gerceve, literatiir taramasi ve deney/6lglim plani 1 sayfalik 6n plan
3 Milli Teknoloji Atdlyesi / saha uygulamasi hazirligi Duzenek ve 6lgcim plani kontrol(
4 Olglimlerin gergeklestiriimesi Ham veri teslimi
5 Grafik, regresyon ve matematiksel modelleme Ara analiz kontroll
6 Rapor ve sunum hazirhgi Taslak rapor
7 Nihai rapor, uygulama ¢iktisi ve sunum AGEP tamamlanir

C. AGEP DEGERLENDIRME RUBRIGI (100 PUAN)

Degerlendirme Olgiitii Puan Ogretim Elemani Notu
Dersin konusu ve 6grenme ¢iktilari ile uyum 15
Temel kavramlara hakimiyet 15
Aragtirma ve kaynak kullanimi 10
Analiz / problem ¢dzme / uygulama becerisi 20
Yontem ve akademik yaklasim 10
Ozgiinliik ve elestirel dilsiinme 10
Raporlama ve yazim diizeni 10
Sunum becerisi 5
Sorulara cevap verme 3
Zamaninda teslim ve sureg disiplini 2
TOPLAM 100
Notlar:

* (*) isaretli 6grenciler, 15.09.2026 tarihli devam listesinde “devam zorunlulugu yoktur” seklinde gosterilen 6grencilerdir.

* Grup calismasinda her 6grencinin bireysel katkisi ayrica degerlendirilir.

« intihal, kopya veya sahte veri kullanimi kabul edilmez; ham veriler rapor ekinde sunulmalidir.

* Atdlye ekipmani bulunmamasi halinde ayni fiziksel ilkeyi 6lgen esdeger dizenek/telefon sensoéru/video analizi kullanilabilir.
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